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Domaca tloha ¢.9 - Vektorova algebra

1.) Vypoditajte skalarny saéin vektorov @ a b.!

i=(1,1)
b=(3,-2)
i=(-21)
b=(1,2)
a=(1,-1,2)
b=(-1,1,1)
a=(2,3,-2)
b=(1,-5,4)

2.) Umiestnenim bodov A, B, C' je v priestore dany trojuholnik A 4pc. Vy-
poéitajte jeho obvod a velkosti vietkych vnitornych uhlov.?

)
3.) Dané su vektory d, b, C. Vypoctom overte, Ze plati @ x b= —(5 X @) a
ax(b+e)=axb+axc?
a=(1,-2,3)
b=(-1,2,1)
¢=(2,0,1)
a=(0,1,2)
b=(1,2,0)
c¢=(2,1,0)
1V priestore R™ pre skalarny saéin plati: @-b = (ay,...,an) - (b1,...,bn) = Sorq agb;.

Speciélne pre 2D priestor @ - b= a1b1 + agbs a pre 3D priestor @ - b = a1b; + axbs + a3bs.
2Vytvorime vektory @, b, €, ktoré vystihuja jednotlivé strany trojuholnika. Obvod je satom

ich velkosti, t.j. O = |a|] + 6] + |]. Uhly vypocitame zo vztahu cosp = 2L . Pri vypo&toch

| 18]
uhlov pozor na to kam vektory ukazuju!
. i 7k
3Vektorovy sucin je definovany pomocou determinantu @ X b = | a1 az a3 |, kde
b1 ba b3

i=1(1,0,0), f = (0,1,0) a k = (0,0,1) st ortonormélne bézové vektory kartezianskej si-
radnicovej sustavy.
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4.) Umiestnenim bodov A, B, C je v priestore dany trojuholnik A 4pc. Vypodi-
tajte jeho plodny obsah.*

A= [73374]3B = [17036]70 = [4’57 72]

A= [g,g,_§+1} ,B=[1,1,1,C = —§+1,§+1,1]

5.) Umiestnenim bodov A, B, C, E je v priestore dany rovnobeZnosten ABC-
DEFGH. Vypoéitajte jeho objem.?

A=11,0,4,B=1[1,1,1,C=[1,-1,1,E = [2,2,5]
A= [2a170]7B = [3757 1]70 = [_17272]7E = [1747 7]

G

A

Obr. 1: Oznacenie vrcholov rovnobeznostena ABCDEFGH.

4Plosny obsah rovnobeznika, ktorého dve prilahlé hrany definuju vektory @ a b vypocitame
ako S¢ = |@ X l;| Z toho vyplyva, Ze plosny obsah trojuholnika, ktorého dve prilahlé hrany
definuju vektory @ a b vypoditame ako Sa = %\Ei X E|

50Objem rovnobeznostena, ktorého prilahlé hrany vystihuja vektory @, bac vypocitame
air az as
b1 b2 b3
c1 ¢ c3

pomocou vztahu V = |G- (b x &)|. Pritom pre zmieany stiéin plati @- (bx &) =




